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IMPLEMENTASI INTERPOLASI HRTF PADA DIGITAL SIGNAL

PROCESSOR BOARD TMS320C5535 eZdsp™

ABSTRAK

Meningkatnya minat pada ruang virtual baik dalam dunia game maupun simulasi
mendorong penelitian tentang Head-Related Transfer Function (HRTF) untuk
menghasilkan efek suara tiga dimensi. Nilai HRTF yang berbeda untuk setiap
individual memerlukan pengukuran HRIR yang intensif dan memerlukan subjek
untuk tidak bergerak dalam waktu yang lama. Interpolasi HRTF baik pada time-
domain maupun frequency-domain dapat mengurangi kebutuhan untuk
pengukuran yang lebih banyak. Penelitian ini menggunakan CIPIC HRTF
Database dan membahas tiga teknik interpolasi yang dilakukan pada time-domain
atau HRIR. Teknik linear vertikal mempunyai nilai mean square error 7.7818%,
teknik linear horizontal dengan 92.83423%, dan teknik bilinear dengan 88.5655%.
Pengujian subjektif terhadap 6 subjek juga dilakukan dengan hasil jawaban benar
55.83% untuk teknik linear vertikal, dan 52.5% untuk teknik linear horizontal dan
bilinear. Implementasi HRIR pada DSP Board dapat dilakukan dengan mudah
untuk mereproduksi suara mono menjadi suara tiga dimensi dengan menggunakan

headphone atau in-ear monitor.

Kata Kunci: Pemrosesan sinyal digital, Head-related Transfer Function, CIPIC
HRTF Database.
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IMPLEMENTATION OF HRTF INTERPOLATION ON DIGITAL

SIGNAL PROCESSOR BOARD TMS320C5535 eZdsp™

ABSTRACT

Increased interest in virtual space reproduction for game and simulation program
motivate research on Head-related Transfer Function for producing 3D sound.
HRTF characteristic which differ for each individual need intensive HRIR
measurement which require the subject to not move for a long time. HRTF
interpolation can be done in time-domain or frequency-domain to reduce the need
of large HRIR measurement. In this research, CIPIC HRTF Database are used and
three HRIR Interpolation technique are discussed. Linear vertical technique came
out as best performer according to mean square error with 7.7818%, Linear
horizontal technique with 92.83423%, and bilinear technique with 88.5655%.
Subjective test also performed on 6 subject resulting 55.83% right answer for
linear vertical technique, and 52.5% for both linear horizontal and bilinear
technique. HRIR implementation on DSP Board also can be done easily for

reproducing mono sound to 3D sound using headphone or in-ear monitor

Kata Kunci: Digital Signal Processing, Head-related Transfer Function, CIPIC
HRTF Database.
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