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RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI MENGGUNAKAN
GERAKAN TANGAN MELALUI INTERNET PADA
MOBIL RC

ABSTRAK

Penelitian ini merancang mobil radio kontrol yang dikendalikan
menggunakan sensor gerakan (Gesture) tangan yang terhubung dengan computer
dan berkomunikasi secara nirkabel yang dapat menjangkau lebih banyak pengguna,
termasuk yang memiliki disabilitas dan sebagai metode mengendara back-up pada
mobil autonomous. Perangkat The Leap digunakan untuk menangkap gerakan-
gerakan tangan dan mengubahnya menjadi sebuah input command yang dapat
digunakan sebagai trigger pada program-program lain. Penelitian ini menggunakan
mobil RC sebagai model dari mobil yang sesungguhnya, dikendalikan dengan
menanamkan Raspberry Pi sebagai jembatan komunikasi antara mobil radio kontrol
dengan komputer yang terhubung dengan The Leap sebagai sensor gesture tamgan.
Komputer mengendalikan mobil radio kontrol dengan cara mengakses halaman web
pada Raspberry Pi. Model ini akan mewakili kasus yang sesungguhnya pada
metode mengendara mobil di dunia nyata.

Kata Kunci : Mobil, gesture, back-up, autonomous, The Leap, command.
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DESIGN OF CONTROL SYSTEM USING HAND GESTURE
THROUGH THE INTERNET ON RC CAR

ABSTRACT

This research designed a radio-controlled car controlled with hand gesture
sensor that connected with a computer and communicate wirelessly which can reach
more users, including disabled people as well as a back-up driving method for
autonomous car. The Leap is a tool used to capture hand movements and turn them
into an input command used as a trigger on other programs. This research used a
RC car as the representation of the actual car, that will be controlled by embedding
a Raspberry Pi inside as a bridge of communication between the radio-controlled
car and the computer connected to The Leap as a hand gesture sensor. The computer
controls the radio-controlled car by accessing the web page located in the Raspberry
Pi. This model will represent the actual case of driving method of real life car.

Keywords : Car, gesture, back-up, autonomous, The Leap, command.

vii
Rancang Bangun Sistem..., Fanno Eduard, FTI UMN, 2018



DAFTAR ISl

PERNYATAAN TIDAK MELAKUKAN PLAGIAT ..o i
HALAMAN PENGESAHAN SKRIPSI ... ii
KATA PENGANTAR ..o iv
B RAK . S . ... . Vi
ABSTRACT ..ttt et e e sin e e nneeseneeneeas vii
DAFTAR IS . viii
DAFTAR TABEL. ... X
DAFTAR GAMBAR ... e Xi
BAB | PENDAHULUAN .......coiiiiiii i 1
1.1. Latar Belakang..........ccooeieiiiiiiec e 1
1.2. Rumusan Masalah............ccocovriiiiniiiceee e 5
1.3. Batasan Masalah ... 6
1.4. Tujuan Penilitian...........ccccoveiieeii i 6
15. Manfaat Penelitian ..........c.oooueiiiiiieii e 7
BAB Il TINJAUAN PUSTAKA . ... e 8
2.1. SO TSN ... N ... ... B ........ W 8
B [cori BESOr. . Y. NP.. ... ... 8
2.1.2. THE LeAP....icciiiii et 9
201.3.8 RasgberryiRi:3 . 0. N... St K. M. TR K 11
2.84. NodeJq......5.- AN - B F BB e 12

2.2. Kerangka Berpikir..........cccocveiiiieieiie e 13
2% Higgtesisf™A..... L. L. Ak B N.ETN... 14

viii

Rancang Bangun Sistem..., Fanno Eduard, FTI UMN, 2018



BAB 11l METODOLOGI PENELITIAN w......ccoooiiiiiiiiiiieieeee 15

3.1 Metode Penelitian ... 15
3.1.1.  Studi LITEIatUN...........cooiirieiiiiiieieesisie et 15
3.1.2. Perancangan Penggunaan 10 pada Raspberry Pi 3............... 15
3.1.3. Perancangan Interaksi The Leap dengan Raspberry Pi 3..... 18
3.1.4. Integrasi Raspberry Pi 3 dengan Mobil RC.......................... 19
3.1.5. Evaluasi Performa dan Gesture ............ccccooereiineincnnnennen. 20
I G TS 1 V) PP USRI 20

3.2. Bahan dan Peralatan.............c.cooiiiiiiiiiiiii 20

3.3. Waktu dan TeMPaL.........cccocveiieiieiece e 21

BAB IV IMPLEMENTASI DAN PENGUJIAN ......c.cccooiiiiiiiiienienns 23

4.1. Membuat Interaksi The Leap dengan Raspberry Pi 3.............. 23

4.2. Menunjukkan Hasil Kamera pada Halaman Web Pi 3 ............ 25

4.3. Mengintegrasikan Pi 3 pada Mobil RC.............ccccocevviiviiennns 26

4.4. Parameter Leap untuk GPIO Pi 3 ......cccoviievicecieceec e 31

4.5. IRERRIO... SRR ........ (SR SRR ... .. 36

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN ...t 42
51 gl M W BN W . W e 42
5.2. BRI .. SO ... N ... SN NN ... V.. 42

DAFTAR PUSTAKA ...t 43

LAMPIRAN | DAFTAR INTERVIEW ... 45

LAMPIRAN II FORMULIR BIMBINGAN SKRIPSI ...........ccoc........ 46

RIVEAFATIHIDUR...... . &.... SodE.. .= ___ 8 8 . 0 . ER&R ... 48

IX

Rancang Bangun Sistem..., Fanno Eduard, FTI UMN, 2018



ceee.28

ceene. 36

IVERSITAS

TIMEDIA
ANTARA

UN
MUL
NUS

X
m..., Fanno Eduard, FTT UMN, 2018

Rancang Bangun Siste



DAFTAR GAMBAR

Gambar 1.1 Mobil yang dimodifikasi untuk membantu penyandang

disabilitas kaki mengendaramobil......................... 2

Gambar 1.2 Liberty Staff, salah satu alat bantu mengendara mobil untuk

orang dengan disabilitas pada kaki..................oooiiiiiiiiiiii 5
Gambar 2.1 Area interaksi The Leap...........c..cooooiiiiiiii, 10
Gambar 2.2 Data gambar yang dikirimkan The Leap......................... 11

Gambar 2.3 Pi 3 dikontrol melalui program Putty dengan protokol SSH...12

Gambar 3.1 Flowchart kerja browser pada PC Client......................... 16
Gambar 3.2 Flowchart programpadaPi3...........oooiiiiiiiiiiinnn.. 17
Gambar 3.3 Mockup halamanwebpadaPi3........c.............ooienal. 18
Gambar 3.4 Bagan cara kerja siSteml............coeveeuiiiiieniniiiiiinenannn. 19
Gambar 3.5 Gantt chart penelitian........................oiiiiii 22
Gambar 4.1 Kondisi grab strength <0,5.................. 24
Gambar 4.2 Kondisi grab strength > 0,5......c...coiiiniiiin i, 25

Gambar 4.3 Cuplikan halaman web uji coba live stream pada Raspberry

Xi
Rancang Bangun Sistem..., Fanno Eduard, FTI UMN, 2018



Gambar 4.5 Schematic diagram mobil RC..................................... 28

Gambar 4.6 Interior mobil RC..........ooooiiiiiiiii e 29
Gambar 4.7 Tampak samping mobil RC................cccoceeiiiiiiniiinn 29
Gambar 4.8 Tampak depan mobil RC.....................ccoeiiiiiinn. . 30
Gambar 4.9 Tampak belakang mobil RC.................ccooiiit. 30
Gambar 4.10 Flowchart Webserver.js. .........oovvueiiiienieeeeereeneeeennns. 32
Gambar 4.11 Flowchart leap.html...................oiiiiiiiin, 33
Gambar 4.12 Tampilan leap.html...............coooiiiiii, 34
Gambar 4.13 llustrasi 4 jalur yang digunakan saat demo.................... 37

Gambar 4.14 Diagram responden yang bisa menyetir pada jalur 1.........37

Gambar 4.15 Diagram responden yang bisa menyetir pada jalur 2.........38

Gambar 4.16 Diagram responden yang bisa menyetir pada jalur 3......... 38

Gambar 4.17 Diagram responden yang belum bisa menyetir pada jalur

Xii
Rancang Bangun Sistem..., Fanno Eduard, FTI UMN, 2018



ng belum bisa menyetir...41

-
N
<
)
<
o
e
<
O

UMN

IVERSITAS
TIMEDIA
ANTARA

UN
MUL
NUS

Xiil
m..., Fanno Eduard, FTT UMN, 2018

Rancang Bangun Siste





