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BAB V 

SIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1 Simpulan 

 Berdasarkan uji coba dan analisis hasil, dapat disimpulkan bahwa metode 

deteksi tepi Canny dan logika Fuzzy dapat diimplementasikan dalam sistem 

pengendalian lalu lintas. Pada penelitian ini, belum ada penerapan metode 

segmentasi terhadap gambar sehingga semua bagian gambar masuk ke dalam 

perhitungan kepadatan kendaraan. Uji coba dilakukan sebanyak 5 skenario dengan 

masing-masing skenario terdapat 4 jalur. Nilai Root Mean Square Error (RMSE) 

yang didapatkan pada analisis hasil adalah 3,947352. Nilai tersebut tergolong cukup 

besar karena sistem tidak hanya mempertimbangkan kepadatan jalan pada jalur 

yang diatur dan lebar jalan yang diatur, tetapi ada hal lain yang dipertimbangkan 

yaitu kepadatan kendaraan pada jalur selanjutnya dan juga lebar jalan pada jalur 

selanjutnya. Selain itu, perbedaan banyak variabel input yang ada pada tabel untuk 

evaluasi dan yang digunakan pada penelitian ini bisa membuat nilai RMSE menjadi 

berbeda. 

 

5.2 Saran 

 Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan, berikut adalah saran untuk 

penelitian selanjutnya. 
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1. Menggunakan teknik segmentasi untuk mendapatkan bagian jalur yang 

diinginkan pada gambar supaya objek yang tidak diinginkan tidak masuk 

dalam perhitungan.  

2. Pembentukan aturan baru untuk mendapatkan output durasi lampu hijau 

yang lebih baik karena aturan yang digunaakan saat ini menghasilkan output 

dengan tingkat error yang besar. 
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