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ANTARMUKA, KONTROL, ALARM, DAN UMPAN BALIK

Kevin Nicholas Tanex

ABSTRAK

Alat pompa suntik berfungsi menginjeksi cairan dalam jangka waktu yang
panjang dan skala volume yang kecil. Proses injeksi ke dalam tubuh manusia
akan berbahaya jika ada udara yang masuk. Pendeteksian awal dapat
dilakukan menggunakan sensor gelembung. SPICAF yang dikembangkan
dilengkapi gearbox mampu menginjeksi suntik dalam jangka yang panjang,
skala yang kecil, dan mampu mendeteksi udara dengan mengomparasikan
intensitas cahaya pada selang bening yang kemudian menotifikasikan
pengguna secara otomatis. Produk SPICAF berhasil dirancang,

dikembangkan, dan diuji dengan spesifikasi WHO.

Kata kunci: pompa suntik, otomatis, injeksi, gearbox, sensor gelembung.
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SEMI-AUTOMATIC MEDICAL SYRINGE PUMP DEVELOPMENT:
INTERFACE, CONTROL, ALARM, AND FEEDBACK

Kevin Nicholas Tanex

ABSTRACT

The syringe pump is used to inject liquids for a long period of time and on a
small volume scale. The precense of air inside tube whilst injection to the
human body is dangerous. Early detection can be done using a bubble sensor.
The developed SPICAF is equipped with a gearbox capable of injecting long-
term injections on a small scale, and capable of detecting air by comparing
light intensity on a clear tube which then automatically notifies the user if
dangerous conditions occur. SPICAF product are successfully designed,
developed and tested to WHO specifications.

Keywords: injection pump, automatic, injection, gearbox, bubble sensor.
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