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RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL PEMBERSIH 

PANEL SURYA OTOMATIS 

 William Budiman 

ABSTRAK 

 

Panel surya adalah kumpulan sel photovoltaic yang dirancang agar dapat 

menyerap sinar matahari dan mengubahnya menjadi listrik. Panel surya 

bekerja dengan cara menyerap sinar matahari, maka luasan dari penyerap 

sinar matahari harus bersih agar tidak tertutupi debu dan kotoran lainnya, 

maka dari itu dibuat sistem kontrol untuk menjadi solusi untuk kebersihan 

grid panel surya. Dalam tugas akhir ini bahasa pemrograman C digunakan 

untuk pengembangan sistem kontrol pembersih panel surya otomatis. Sistem 

kontrol di uji dalam 2 tahap, yaitu tahap uji waktu pergerakan dan uji 

keberhasilan gerak. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem A dengan 

sumber daya accu melakukan pengujian terbaik berdasarkan efisiensi, 

presisi, tingkat keberhasilan. Pada pengujian waktu pergerakan diperoleh 

bahwa sistem berjalan selama 288 s dengan nilai standar deviasi 2.54 dan 

pada pengujian keberhasilan gerak, prototipe berhasil bergerak dengan 

presentase 100% dengan galat error 6.7%. 

 

Kata kunci: Panel surya, sistem control pembersih, uji waktu pergerakan, 

uji keberhasilan gerak, efisiensi  
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DESIGN OF AUTOMATIC SOLAR PANEL CLEANING 

CONTROL SYSTEM 

William Budiman 

ABSTRACT (English) 
Solar panels are a collection of photovoltaic cells designed to absorb 

sunlight and convert it into electricity. Solar panels work by absorbing 

sunlight, so the area of absorbing sunlight must be clean so that it is not 

covered with dust and other impurities, therefore a control system is created 

to be a solution for cleaning the solar panel grid. In this final project the C 

programming language is used to develop an automatic solar panel cleaning 

control system. The control system was tested in 2 stages, namely the 

movement time test and the motion success test. The test results show that 

system A with battery resources performs the best test based on efficiency, 

precision, and success rate. In the movement time test, it was found that the 

system ran for 288 s with a standard deviation value of 2.54, and in the 

successful motion test, the prototype succeeded in moving with a percentage 

of 100% with an error of 6.7%. 

 

Keywords: Solar panels, cleaning control system, movement time test, 

motion success test, efficiency 
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