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 I 

ABSTRAKSI 

 

 Laporan kerja magang ini merupakan pengembangan sistem yang 

mengabungkan robot dengan kinect dan sensor suara. Sistem ini nantinya akan 

mendeteksi input wajah dengan menggunakan kinect yang diletakan di depan 

robot dan suara user dengan mengunakan mikrofon yang dihubungkan dengan 

arduino, selanjutnya informasi tersebut akan diproses untuk menentukan apakah 

user sedang memandang ke arah kinect ataupun user sedang berbicara melalui 

mikrofon. Dari data yang telah di kalulasi nantinya output yang berupa gerakan 

robot yang melihat ke arah user ataupun gerakan robot yang menganguk . Sistem 

ini dibuat dengan menggunakan bahasa pemrograman C++ dan Arduino. Sistem 

ini dibuat bertujuan untuk menghubungkan robot dengan sensor yang diharapkan 

nantinya dapat lebih dikembangkan lagi menjadi sistem dengan sensor-sensor 

yang lebih kompleks. 

 

Kata kunci: robot,  kinect, arduino, mikrofon, sensor wajah, sensor suara 
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