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SISTEM PENDETEKSI DAN PERINGATAN DINI GEMPA BUMI
MENGGUNAKAN LORA

ABSTRAK

Sistem Pendeteksi dan Peringatan Dini Menggunakan Lora merupakan
sistem yang diperuntukkan sebagai alat untuk simulasi gempa. Sistem ini
terdiri dari sistem pendeteksi pergerakan, pemberi peringatan gempa, dan
pemberi peringatan potensi tsunami. Untuk memberikan peringatan gempa
atau peringatan potensi tsunami yang diakibatkan oleh gempa dalam sistem
ini masih memerlukan operator. Cara kerja sistem ini untuk melakukan
simulasi gempa adalah menempatkan receiver pertama dan receiver kedua
di tempat yang berbeda dengan transmitter. Kemudian, masyarakat akan
memperoleh informasi terkait kekuatan gempa yang disimulasikan dan
dampak yang ditunjukkan oleh simulasi gempa bumi saat operator
menggerakan boks yang didalamnya terdapat sensor. Magnitude dan SIG
yang didapatkan oleh sistem ini tidak valid karena sensor yang digunakan
tidak dilakukan kalibrasi dengan sensor yang dimiliki oleh BMKG.
Operator dapat memberikan peringatan gempa atau peringatan potensi
gempa dengan mode auto dan mode manual, mode auto dilakukan dengan
memindahkan toggle switch dan menekan push button, sedangkan mode
manual dengan menekan keypad.

Kata kunci: LoRa, DTMF, UART, Gempa
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Earthquake Early Warning and Detection System Using LoRa

ABSTRACT (English)

Early Warning and Detection System Using Lora is a system intended as a
tool for earthquake simulation. This system consists of a movement
detection system, an earthquake warning system, and a potential tsunami
warning system. To provide earthquake warnings or warnings of potential
tsunamis caused by earthquakes in this system still requires an operator.
The way this system works to simulate an earthquake is by placing the first
receiver and the second receiver in different places from the transmitter.
Then, the public will obtain information related to the strength of the
simulated earthquake and the impact shown by the simulated earthquake
when the operator moves the box containing the sensors. The magnitude
and GIS obtained by this system are not valid because the sensors used are
not calibrated with sensors owned by the BMKG. Operators can provide
earthquake warnings or potential earthquake warnings using auto mode
and manual mode, auto mode is done by moving the toggle switch and
pressing the push button, while manual mode is done by pressing the
keypad.

Keywords: LoRa, UART, DTMF, Earthquake
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