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ELECTRICAL DESIGN CONCEPT ROBOT PEMILAH

ABSTRAK

Perancangan dan pengembangan sistem elektrikal pada robot pemilah sampah yang dibuat
sebagai perwujudan solusi pada masalah global berupa penanganan dan pengelolaan sampah.
Sistem elektrikal memanfaatkan Arduino Mega yang mengendalikan sistem, termasuk
komponen-komponen berupa motor DC dan motor servo melalui motor driver sehingga robot
memiliki kemampuan pergerakan dan pemilahan sampah. Komponen sensor berupa sensor
infrared dan kamera HuskyL ens, komponen penyedia tegangan berupa baterai LiPo 14.8V dan
step down converter. Sistem elektrikal dirancang dan dikembangkan agar tingkat akurasi
pemilahan dan efisiensi energi yang tinggi, sehingga menjadi solusi penanganan dan
pengelolaan sampah yang lebih terotomasi. Maka didapatkan konsep desain elektrikal yang
dibahas pada karya ini, di mana implementasinya dilakukan oleh anggota kelompok yang lain.

Kata Kunci: Sampah, Robot Pemilah, Elektrikal
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ELECTRICAL DESIGN CONCEPT ROBOT PEMILAH

ABSTRACT

The design and development of the electrical system for the garbage-sorting robot that is
created as a solution to the global issue of garbage handling and management. The electrical
system utilizes an Arduino Mega to control the system, including components such as DC
motors and servo motors through motor drivers, giving the robot the ability to move and sort
garbage. Sensor components include infrared sensors and a HuskyLens camera, while power
supply components include a 14.8V LiPo battery and step down converters. The electrical
system is designed and developed to achieve a high level of sorting accuracy and energy
efficiency, becoming a more automated solution for waste management. So, the electrical
design concept discussed in this work was obtained, in which the implementation was done by
another group member.

Keywords: Garbage, Garbage-sorting Robot, Electrical
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