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Realisasi Desain Prototipe Robot Pengumpan Sampah

ABSTRAK

Dengan meningkatnya populasi manusia di dalam dunia ini, meningkat juga
polusi lingkungan yang diakibatkan pembuangan sampah secara
sembarangan karena aktivitas manusia. Untuk mengatasi masalah tersebut,
diadakan Kontes Robot Tematik Indonesia 2024 untuk pengembangan dan
penyemaian ide dalam pemecahan masalah sampah tersebut. Untuk kontes
tersebut, perlu disiapkan 2 jenis robot, yaitu robot pengumpan sampah dan
robot pemilah sampah. Laporan ini dikhususkan pada desain dan
pengimplementasian robot pengumpan sampah. Dalam laporan ini, dibahas
tentang desain robot, perhitungan yang membuktikan fungsi robot, dan
pengimplementasian pembuatan robotnya. Hasil akhir yang didapatkan
memiliki banyak perbedaan dari konsep desainnya, namun perbedaan
tersebut disesuaikan demi berjalannya robot tersebut.

Kata kunci: Populasi Manusia, Polusi Lingkungan, Kontes Robot Tematik
Indonesia 2024
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Realization of Waste Feeding Robot Prototype Design

ABSTRACT

With the increase in human population in this world, environmental
pollution also increases due to careless disposal of waste due to human
activities. To overcome this problem, the 2024 Indonesian Thematic Robot
Contest was held to develop and seed ideas for solving the waste problem.
For this contest, two types of robots need to be prepared, namely a waste
feeding robot and a waste sorting robot. This report is devoted to the design
and implementation of a waste feeding robot. In this report, we discuss the
design of the robot, calculations that prove the function of the robot, and the
implementation of making the robot. The final results obtained have many

differences from the design concept, but these differences are adjusted for
the robot to run.

Keywords: Human Population, Environmental Pollution, 2024 Indonesian
Thematic Robot Contest

4

Realisasi Desain Prototipe Robot Pengumpan Sampabh,
Michael Putra Wiratama, Universitas Multimedia Nusantara



DAFTAR ISI

HALAMAN PERNYATAAN TIDAK PLAGIAT

HALAMAN PENGESAHAN
ABSTRAK

ABSTRACT

DAFTAR ISI

DAFTAR GAMBAR

BAB I
PENDAHULUAN

BAB II
LATAR BELAKANG KOMPETISI

BAB III
KONSEP DESAIN DAN IMPLEMENTASI

3.1 Konsep Desain

3.2 Bahan dan Komponen

3.3 Pembuatan Bagian-Bagian Robot
3.4 Perhitungan

3.5 Komplikasi dalam Proses

BAB IV
KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan
Saran
DAFTAR PUSTAKA
LAMPIRAN

5

Realisasi Desain Prototipe Robot Pengumpan Sampabh,
Michael Putra Wiratama, Universitas Multimedia Nusantara

A N A W N -

10
11
14
21

23
23
23
24
25



DAFTAR GAMBAR

Gambar 3.1 Tampak Depan Robot Pengumpan

Gambar 3.2 Tampak Belakang Robot Pengumpan

Gambar 3.3 Tampak Samping Robot Pengumpan

Gambar 3.4 Tampak Bawah Robot Pengumpan

Gambar 3.5 Dinding Depan Robot

Gambar 3.6 Dinding Belakang Robot

Gambar 3.7 Dinding Kanan Robot

Gambar 3.8 Dinding Kiri Robot

Gambar 3.9 Alas Robot

Gambar 3.10 Lengan Kanan Robot

Gambar 3.11 Lengan Kiri Robot

Gambar 3.12 Penyangga Lengan Robot

Gambar 3.13 Jarak Titik Pusat Massa ke Titik Tumpu Putaran (Garis Biru)
Gambar 3.14 Nilai Jarak Titik Pusat Massa ke Titik Tumpu Putaran (Dalam Satuan mm)
Gambar 3.15 Nilai-nilai Lengan Bagian A (Bagian Capit Lengan)

Gambar 3.16 Nilai Lengan Bagian B (Bagian Tengah Lengan)

Gambar 3.17 Nilai Lengan Bagian C (Bagian Lengan Paling Panjang)
Gambar 3.18 Nilai Diameter Penjepit

Gambar 3.19 Sudut yang Terbentuk oleh Lengan Robot

Gambar 3.20 Jarak Roda Depan dengan Titik Pusat Massa

Gambar 3.21 Jarak Roda Belakang dengan Titik Pusat Massa

Gambar 3.22 Sambungan Penyangga Lengan ke Alas Robot

Gambar 3.23 Bagian Penyangga Lengan yang Sudah Dihaluskan

Gambar 3.24 Sambungan Lengan Robot ke Dinding Kanan dan Kiri Robot

6

Realisasi Desain Prototipe Robot Pengumpan Sampabh,
Michael Putra Wiratama, Universitas Multimedia Nusantara

10
10
11
11
12
12
13
13
13
14
14
15
16

17
17
17
18
19
20
20
22
22
23



