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KONSEP DESAIN ROBOT DEIMOS PILAH CERDAS

ABSTRAK

Sampah merupakan tantangan besar di banyak negara, termasuk indonesia sebagai
negara yang menduduki peringkat kedua dari penghasilan sampah terbanyak
setelah china. Pengumpulan sampah di indonesia masih dilakukan secara manual,
masih melibatkan petugas kebersihan. Menggunakan tenaga manusia seperti ini
tidaklah efisien, dan termasuk mahal. Untuk mengatasi tantangan ini, dapat
digunakan teknologi robotika menjadi solusi yang inovatif dan efektif. Dengan
melalui penggunaan mikrokontroler arduino dan modul bluetooth, robot
pengumpan sampah dirancang dengan tangan untuk membawa tempat sampah
dan empat buah roda untuk robot berjalan dari titik pengambilan sampah ke titik
pembuangan sampah. Pembuatan desain pada robot digunakan program Autodesk
Fusion. Pembuatan 3d desain terdiri dari bagian badan robot dan
komponen-komponen yang digunakan untuk robot beroperasi secara optimal. Dari
hasil konsep desain robot memiliki ukuran yang sesuai dengan aturan lomba
sebesar 30x03x35 cm, degan berat total robot tidak lebih dari 4 kg. Design dan
komponen robot sudah disesuaikan dengan keperluan kerja robot, yaitu
mengangkat, menjepit, membuang sampah, dan berjalan. Desain robot dapat
dibuat lebih efisien lagi. Salah satu solusi desain yang bisa digunakan untuk
masalah ini adalah desain pada tangan menjadi mekanisme yang dapat mecapit
pada ujung bagian belakang tempat sampah.

Kata kunci: Sampah, Robot, Arduino, Modul Bluetooth, Autodesk Fusion.
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INTELLIGENT DEIMOS ROBOT DESIGN CONCEPT

ABSTRACT (English)

Waste is a big challenge in many countries, including Indonesia as a country that
is ranked second in terms of waste generation after China. Waste collection in
Indonesia is still done manually, involving cleaning staff. Using human labor like
this is inefficient and expensive. To overcome this challenge, robotics technology
can be used to provide an innovative and effective solution. By using an Arduino
microcontroller and Bluetooth module, the robot feeder The trash can is designed
with a hand to carry the trash can and four wheels for the robot to walk from the
trash pickup point to the trash disposal point. Making designs on robots using
programs Autodesk Fusion. Making a 3D design consists of the robot body and
components used for the robot to operate optimally. From the results of the design
concept, the robot has a size that is in accordance with the competition rules,
30x03x35 cm, with a total robot weight of no more than 4 kg. The design and
components of the robot have been adapted to the robot's work needs, namely
lifting, clamping, throwing rubbish and walking. Robot designs can be made even
more efficient. One design solution that can be used for this problem is to design
the hand into a mechanism that can clamp onto the back end of the trash can.

Keywords: Garbage, Robot, Arduino, Modul Bluetooth, Autodesk Fusion.
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