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TESTING ROBOT PHOBOS DEMOS PILAH CERDAS

Tegar Aldiansyah Zaiin
ABSTRAK

Masalah sampah di Indonesia semakin meningkat seiring dengan pertumbuhan populasi dan
kurangnya kesadaran masyarakat ternadap pemilahan sampah. Teknologi pemilahan sampah
yang efektif sangat dibutuhkan untuk mengatasi masalah ini. Laporan ini membahas tentang
pengembangan dan pengujian robot Phobos Deimos yang dirancang untuk memilah sampah
secara cerdas. Robot ini dilengkapi dengan berbagai sensor dan komponen yang
memungkinkan pemilahan sampah secara otomatis dan efisien. Hasil pengujian menunjukkan
bahwa robot dapat mendeteksi dan memisahkan berbagai jenis sampah dengan akurasi yang
tinggi. Diharapkan, teknologi ini dapat diterapkan secara luas untuk membantu mengurangi
volume sampah di tempat pembuangan akhir dan meningkatkan kesadaran masyarakat

tentang pentingnya pemilahan sampah.

Kata kunci: sensor, sampah
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Tegar Aldiansyah Zaiin

ABSTRACT

The waste problem in Indonesia is increasing along with population growth and lack of
public awareness of waste sorting. Effective waste sorting technology is urgently needed to
overcome this problem. This report discusses the development and testing of the Phobos
Deimos robot which is designed to intelligently sort waste. This robot is equipped with
various sensors and components that enable automatic and efficient waste sorting. Test
results show that the robot can detect and separate various types of waste with high accuracy.
It is hoped that this technology can be widely applied to help reduce the volume of waste in

landfills and increase public awareness about the importance of waste sorting.
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