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PENGUKURAN MASSA CUCIAN TERINTEGRASI UNTUK
MESIN CUCI PADA FASILITAS LAUNDRY RUMAH SAKIT

(Lulu Gracia Sianipar)

ABSTRAK

Dalam konteks pelayanan kesehatan, kebersihan tekstil menjadi kritis untuk
mencegah penyebaran infeksi. Mesin cuci yang terintegrasi dengan sistem
pengukuran massa dapat membantu pencucian serta mengoptimalkan kinerja
mesin. Penelitian ini bertujuan untuk meningkatkan efisiensi operasional dan
mengurangi risiko kontaminasi melalui implementasi teknologi pengukuran massa
yang dilakukan pada lingkungan fasilitas laundry rumah sakit. Metode penelitian
digunakan eksperimental dengan keseluruhan sistem produk Pengukuran Massa
Cucian untuk Mesin Cuci pada Fasilitas Laundry Rumah Sakit mencakup tiga
subsistem yaitu user interface, aktuasi, dan pengukuran. Berdasarkan pengujian
subsitem aktuasi, linear aktuator dapat bekerja sesuai dengan skenario yang dibuat
yakni mampu mengangkat mesin cuci, menahan berat tabung mesin cuci, serta
kembali ke posisi semula. Kemampuan prototipe mesin cuci dengan pengukuran
massa otomatis ini mampu menimbang massa hingga 5kg. Pada pengujian prototipe
pengukuran, didapatkan data yang akurat dalam pembacaan hasil pengukuran jika
dibandingkan dengan data pengukuran pada timbangan yang digunakan sebagai
referensi. Hasil pengujian menunjukkan akurasi pengukuran massa memenuhi
tingkat akurasi yang diharapkan sebesar 95% dengan nilai rata-rata akurasi
minimum sebesar 97.2% pada pengujian massa melebihi 5kg dan nilai rata-rata
akurasi maksimum sebesar 98.4% untuk pengukuran massa 3.85kg. Pada pengujian
model interface, menunjukkan bahwa seluruh proses tersebut dapat dijalankan
dengan baik, baik dari segi tampilan pada LCD, dan juga navigasi
menggunakan keypad.

Kata kunci: Mesin Cuci, Load cell, Linear Aktuator, Sistem Pengukuran
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INTEGRATED LAUNDRY MASS MEASUREMENT FOR
WASHING MACHINES IN HOSPITAL LAUNDRY
FACILITIES

(Lulu Gracia Sianipar)

ABSTRACT (English)

In the context of health services, textile cleanliness is critical to preventing
the spread of infection. Washing machines that are integrated with a mass
measurement system can help with washing and optimize machine performance.
This research aims to increase operational efficiency and reduce the risk of
contamination through the implementation of mass measurement technology
carried out in hospital laundry facilities. The research method was used
experimentally with the entire Laundry Mass Measurement product system for
Washing Machines in Hospital Laundry Facilities including three subsystems,
namely user interface, actuation and measurement. Based on the actuation
subsystem test, the linear actuator can work according to the scenario created,
namely being able to lift the washing machine, support the weight of the washing
machine drum, and return to its original position. The capability of this washing
machine prototype with automatic mass measurement is capable of weighing
masses of up to 5kg. In testing the measurement prototype, accurate data was
obtained in reading the measurement results when compared with the measurement
data on the scales used as a reference. The test results show that the mass
measurement accuracy meets the expected accuracy level of 95% with a minimum
average accuracy value of 97.2% for testing masses exceeding 5kg and a maximum
average accuracy value of 98.4% for mass measurements of 3.85kg. In testing the
interface model, it shows that the entire process can be carried out well, both in
terms of display on the LCD, and also navigation using the keypad.

Keywords: Washing Machine, Load cell, Linear Actuator, Measuring System
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