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SISTEM CONTROLLING DAN MONITORING DENGAN
HUMAN MACHINE INTERFACE WEINTEK CMT2108X2 V2
UNTUK SISTEM PENGEMASAN MAKANAN OTOMATIS

(Vincent Ricardo)

ABSTRAK

Program studi Teknik Elektro UMN berfokus pada bidang automasi industri
yang membantu manusia dalam hal proses produksi industri. Dengan visi
tersebut, PT. Satya Solusindo Indonesia dipilih sebagai tempat kerja magang
penulis untuk dapat menjadi lulusan yang berkompeten pada bidang automasi
industri. Projek magang yang dikerjakan pada masa kerja magang adalah
perancangan sistem pengemasan makanan otomatis yang diharapkan dapat
memproduksi hasil pengemasan makanan dengan kisaran 1000-1200 wadah
per jam. Kendala yang ditemukan yang ditemukan selama proses kerja
magang berlangsung adalah posisi tulisan/font dan tombol pada simulasi HMI
tidak selalu sama yang ditampilkan pada HMI setelah dilakukan
pengunduhan. Kendala ini membuat perancangan HMI diperlukan
pengoptimalan yang berulang kali karena posisinya yang tidak presisi. Solusi
yang dilakukan terhadap kendala tersebut adalah dengan menggunakan fitur
ruler yang disediakan pada software perancangan HMI, Easybuilder Pro.
Penggunaan fitur ini dapat dengan menghitung jarak masing-masing tombol
atau tulisan. Solusi alternatif lainnya adalah dengan tetap menggunakan fitur
simulasi pada perangkat lunak tersebut namun perlu dilakukan pengecekan
kembali. Alternaif ini memungkinkan untuk perancangan HMI yang lebih
cepat daripada penggunaan ruler karena membutuhkan ketelitian dalam
menghitung per bagian.

Kata kunci: HMI, PLC, Pengemasan Makanan Otomatis, Automasi Industri
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CONTROLLING AND MONITORING SYSTEM WITH
HUMAN MACHINE INTERFACE WEINTEK CMT2108X2 V2
FOR AUTOMATIC FOOD PACKAGING SYSTEM

(Vincent Ricardo)

ABSTRACT (English)

The Electrical Engineering study program at UMN focuses on industrial
automation to assist humans in industrial production processes. With this
vision, PT. Satya Solusindo Indonesia was chosen as the internship workplace
for the author to become a competent graduate in the field of industrial
automation. The internship project that is carried out during the internship
period was designing an automated food packaging system that capable of
producing 1,000-1,200 containers per hour. During the internship project,
there was a problem that the position of text/fonts and buttons in the HMI
simulation did not always align with their position on the real HMI display
after downloading. This issue required repeated optimization in the HMI
design due to the lack of precision. The solution to this problem is using the
ruler feature available in the HMI design software, Easybuilder Pro, to
measure the spacing between each button or text. An alternative solution was
to continue using the simulation feature in the software but it needs to be
checked again. This alternative allows for faster HMI design compared to
using the ruler, which required more precision and time for measurement for
each section.

Keywords: PLC, HMI, Automatic Food Packaging, Industrial Automation
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