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VISUAL-BASED SMART SENSOR MOVEMENT UNTUK SMART HOME

DENGAN METODE FRAME DIFFERENTIATION

ABSTRAK

Nama : Valdo Henschel Haholongan Nainggolan

NIM : 13110310054

Smart Home merupakan hal yang tidak asing lagi didunia ini, dimana se-

mua kegiatan dalam rumah bisa dilakukan tanpa melakukan kegiatan pada hardwa-

re tertentu. Image Processing menjadi salah satu sarana dalam smart home dimana

gambar yang diambil untuk diproses menjadi kegiatan yang berguna seperti untuk

keamanan, gaya hidup dan lainnya. Dengan bantuan sensor semua kegiatan dalam

rumah bisa menjadi lebih mudah, beragam sensor banyak digunakan seperti sensor

cahaya, panas, jarak dan lainnya. Tetapi, memiliki wilayah yang sedikit untuk men-

deteksi objeknya. Penelitian ini bertujuan membuat pendeteksian menggunakan

webcam dengan bantuan hardware lainnya yang mempunyai wilayah yang besar

dalam mendeteksi suatu objek tanpa memerlukan banyak sensor. Sistem ini terinte-

grasi dengan hardware, ketika mendeteksi suatu pergerakan objek seperti pergerak-

an manusia. Pembuatan sistem ini dilakukan dengan mengubah gambar memasuki

proses CIELab dan frame differentiation yang mempunyai kompleksitas sebesar

O(n) dimana n merupakan jumlah total pixel dari wilayah yang diambil. Peneliti-

an ini dilakukan dengan melewati beberapa kondisi yang bisa mengganggu sistem.

Hasil akhir penelitian menunjukan tingkat akurasi yang baik rata-rata 91.4% secara

keseluruhan dengan tingkat kompleksitasnya yang rendah yaitu O(n).

Kata Kunci : Image Processing, Frame Differentiation, CIELab, Sensor, Smart Home
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VISUAL-BASED SMART SENSOR MOVEMENT FOR SMART HOME USING

FRAME DIFFERENTIATION METHOD

ABSTRACT

Name : Valdo Henschel haholongan Nainggolan

NIM : 13110310054

Smart Home are familiar things in this world, where all of human activities in the

house can be done without touching the device. Image Processing is tools for smart home

which pictures are taken for processing, could be into useful tools such as for security, li-

festyle and many others. Most of activities in the house can become easier by using sensor.

Types of sensor are used as light, heat, proximity and many others. But their area still have

limit to detect objects. With the emphasis on the sensor, this research aim to make a dete-

ction of human movement by using a webcam and other hardware assistance to get a larger

scope to detect when the object moves without using more sensors. This system also could

be integrated with other hardwares if it detects moving objects. To make this system works

by the image is processed using CIELab and afterwards is process using Frame Differentia-

tion. Its level of complexity is O(n), where n is the total number of pixels of the image taken.

This research also is carried out by passing several conditions that could make the system

fails. The final results that occured shows 91,4% and with low complexity

Keyword : Image ProcessingFrame Differentiation, CIELab, Sensor, Smart Home
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