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BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Dari penelitian yang dilakukan, penulis dapat menyimpulkan beberapa hal,

antara lain :

a. Google vision dan tesseract memiliki jarak efektivitas yang berbeda. Yang
dimana jarak efektivitas dan google vision adalah 100 cm sedangkan jarak

efektivitas dari tesseract adalah 150 cm.

b. Ketika dilakukan perbandingan hasil data untuk jenis plat kendaraan yang
memiliki noise, Tesseract memiliki pengenalan yang lebih baik dibandingkan
dengan Google Vision. Tesseract memiliki rata-rata akurasi 79,88% dan

Google Vision memiliki rata-rata akurasi 72,73%.

5.2 Saran

Saran untuk penelitian selanjutnya adalah sebagai berikut :

a. Google vision dapat mengikuti prosses adaptive classifier yang dimiliki
tesseract sehingga dapat menghasilkan pengenalan yang lebih baik. Terutama

untuk pengenalan plat nomor kendaraan yang memiliki noise didalamnya.
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